SPECYFIKACJE TECHNICZNE
WYKONANIA | ODBIORU ROBOT

ST-00.01 Roboty przygotowawcze




Specyfikacje techniczne wykonania i odbioru robét - ST-00.01 — Roboty przygotowawcze

SPIS TRESCI

T S N = 23
1.1. Przedmiot specyfikac)i tECHNICZNE] .....ccoiueiiiiiee e 23
1.2. Zakres stosowania specyfikacji teChNICZNE] .......ccoiuiiiiiiiie e 23
1.3. Zakres rob6t objetych specyfikacjg teChNiCzNg .........covviiiiiiiiii e 23
1.4, OKreslenia POASTAWOWE .......cc.ueiiiiiiiiie ettt et e st e e e st e e e e snbeeeesanneeeeeannreeees 23
2. LT I 23
2.1. ROAZaJE MAEMIAIOW ...t e e s a e e e s eat e e e e s aate e e e sanreeaeean 23

R R 1 .74 O 23
O ST o 104~ o Yo 0 1 F=T 0 YRR RRRR 23
3.2. Sprzet do usuwania WarStWy NUMUSU ........eoiiuiiiiiii ettt rnae e e e 24
3.3. Sprzet do robot rozbiOrKOWYCH ........eii e e 24

4. TRANSPORT ...ttt s s e s ra s Ee R R A e Ee AR R R R e R AR e R AR REEA AR R AR RREEa AR ER AR RR R RRn R En 24
4.1. Transport SPrzetu i MatEAOW .........ooiuiiiiii ettt be e sae e st e e nee e sare e e 24
4.2, Transport NUMUSU i DArNiNY .....coooiueieoiiiie e e e st e e st e e e s rate e e e s anteeeesanseeeesaneeeeesans 24
4.3. Transport materiatdW Z roZbiOrKi .........c.ueiii i 24
5. WYKONANIE ROBOT......cucueeureueuseessessesesssessessssssessessssssessessssssessessssasessessssasessessssasessessssssessessssasens 24
5.1. Ogoblne zasady wykonywania robét przygotowawCzZyCh..........ccooiuiiiiiiiiiiiiiiee e 24
5.2. Zasady wykonywania prac poOmiarOWYCH ..........coiuiiiiiiiiiii et 24
5.3. ZdjeCie WarStWy NUMUSU .......eeiiiiiiie ettt et e e s ra e e e s nae e e e e s snte e e e saneeeaeeans 25
5.4. Wykonanie robdt rozhiOrKOWYCR........couiiiiii e 25

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT ......occurecreecnsesessesesssesssssssssssssssssssssssssssssssssssssssnsssssessssansssaes 26
6.1. Kontrola jakoSci prac POMIArOWYCK ........coiiiiiiiiiiie e e e s e s enreeeeeane 26
6.2. KoNtrola USUNIECIA NUMUSU .....coiiiiiiiiiiiiie ettt e e s e e s ane e e e e s anr e e e e sanreeeenan 26
6.3. Kontrola jakosci rob0t rozbiGrKOWYCH ..........ooiiiiiiii e e 26
OBMIAR ROBOT .....cuucuueemeusesseessessesseessessessssssessesssessessesssessessesssessessesssessessessstasessessstssessessseasessssaseass 26
ODBIOR ROBOT......cucueeueuesseessessesseessessessssssessesssessessessssssessessseasessessstssessessstasessessstasessesssessessssaseass 26
PODSTAWA PLATNOSCI .....eeececcucereseececessasasesesesssssssasesessssssssssasssssssssssssssessasssssssassssnsssssssasasenes 26

10. PRZEPISY ZWIAZANE .........ieeiicisiiisismn s s sssms s s sss s s sas e ssm s s ms s s e s ms e mn e s ane e s eanmmn s nnn s 27




Specyfikacje techniczne wykonania i odbioru robét - ST-00.01 — Roboty przygotowawcze

1. WSTEP

1.1. Przedmiot specyfikacji technicznej

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru Robot
zwigzanych z wytyczeniem trasy sieci wodociggowej i kanalizacji sanitarnej wraz z przytgczami, jak
rowniez wyznaczanie potozenia obiektéw (studzienek kanalizacyjnych, przepompowni, zasuw,
hydrantéw); zdjecia warstwy humusu i rozebrania drég.

1.2. Zakres stosowania specyfikacji technicznej

Specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu
i realizacji rob6t wymienionych w punkcie powyzej.

1.3. Zakres robot objetych specyfikacja techniczng
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia roboét jak nizej:
- wytyczenie w terenie przebiegu trasy sieci wodociggowej i kanalizacyjnej:
= sprawdzenie wyznaczenia sytuacyjnego i wysokosciowego punktow gtéwnych osi trasy
punktow wysokosciowych,
= uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami (wyznaczenie osi),
= wyznaczenie dodatkowych punktéw wysokosciowych (reperéw roboczych),
= wyznaczenie przekrojow poprzecznych,
= zastabilizowanie punkiéw w spos6b trwaty, ochrona ich przed zniszczeniem oraz
oznakowanie w sposéb utatwiajacy odszukanie i ewentualne odtworzenie,
- okreslenie potozenia obiektow,
- rozbiérka nawierzchni drogi i warstw podbudowy,
- usuniecie warstwy humusu.
1.4. Okreslenia podstawowe
Punkty gtéwne trasy. Punkty zatamania osi trasy, punkty kierunkowe oraz poczatkowy i koncowy
punkt trasy.
Pozostate okreslenia podstawowe. Sg zgodne z obowigzujgcymi, odpowiednimi polskimi normami

i z definicjami podanymi w specyfikacji technicznej ,Wymagania ogolne”, punkt 1.4. oraz w pozostatych
zamieszczonych w ramach niniejszego opracowania specyfikacjach technicznych.

2. MATERIALY

2.1. Rodzaje materiatéw

2.1.1. Roboty pomiarowe

Do utrwalenia punktéw gtéwnych trasy nalezy stosowac pale drewniane z gwozdziem lub pretem
stalowym, stupki betonowe albo rury metalowe o dtugosci okoto 0,5 metra. Pale drewniane
umieszczone poza granicg robo6t ziemnych, w sasiedztwie punktéw zatamania trasy, powinny mie¢
Srednice od 0,15 do 0,20 m i dlugos¢ od 1,5 do 1,7 m. Do stabilizacji pozostatych punktéw nalezy
stosowac¢ paliki drewniane s$rednicy od 0,05 do 0,08 m i dtugosci okoto 0,3 m, adla punktéw
utrwalanych w nawierzchni bolce stalowe $rednicy 5 mm i dtugosci od 0,04 do 0,05 m. ,Swiadki"
powinny mie¢ dtugos$¢ okoto 0,5m i przekrdj prostokatny.

2.1.2 Usuniecie warstwy humusu

Nie dotyczy.

2.1.3. Roboty rozbiorkowe

Materiaty pochodzace z rozbiorki moga zostaé ponownie wykorzystane do Robot, jezeli wyrazi na to
zgode Inspektor Nadzoru. Inspektor wskaze miejsca, w ktérych mozna bedzie je zabudowac.

3. SPRZET

3.1. Sprzet pomiarowy

Do odtworzenia sytuacyjnego trasy i punktéw wysokosciowych nalezy stosowaé nastepujacy sprzet:
- teodolity lub tachimetry,
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- niwelatory,

- dalmierze,

- tyczki,

- laty,

- tasmy stalowe i szpilki.
Sprzet stosowany do odtworzenia trasy i jej punkidow wysokosciowych powinien gwarantowaé
uzyskanie wymaganej doktadnosci pomiaru.

3.2. Sprzet do usuwania warstwy humusu
Do wykonania robét zwigzanych ze zdjeciem warstwy humusu nalezy stosowac:
- réwniarki,
- spycharki,
- topaty, szpadle i inny sprzet do recznego wykonywania robét ziemnych - w miejscach gdzie
prawidtowe wykonanie rob6t sprzetem zmechanizowanym nie jest mozliwe,

- koparki i samochody samowytadowcze - w przypadku transportu na odlegtos¢ wymagajaca
zastosowania takiego sprzetu.

3.3. Sprzet do roboét rozbiorkowych
Do wykonania rob6t zwigzanych z rozbiérka elementéw drog moze by¢é wykorzystany sprzet podany
ponizej lub inny zaakceptowany przez Inspektora:
- spycharki,
- fadowarki,
- samochody ciezarowe skrzyniowe i samowytadowcze
- zrywarki,
- mioty pneumatyczne,
- koparki,
- frezarka do asfaltu,
- pita do asfaltu.

4. TRANSPORT

4.1. Transport sprzetu i materiatow
Sprzet i materiaty do odtworzenia trasy mozna przewozi¢ dowolnymi srodkami transportu.

4.2. Transport humusu i darniny

Humus nalezy przemieszcza¢ z zastosowaniem rowniarek lub spycharek albo przewozi¢ transportem
samochodowym. Wybo6r srodka transportu zalezy od odlegtosci, warunkéw lokalnych i przeznaczenia
humusu.

4.3. Transport materiatow z rozbiorki
Materiat z rozbidrki mozna przewozié¢ dowolnymi srodkami transportu.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogodlne zasady wykonywania robét przygotowawczych

Wykonawca przed przystgpieniem do robdét na danym odcinku sporzadzi w ramach ceny za roboty
przygotowawcze, dokumentacje fotograficzng obiektéw w pasie rob6t z adresem obiektu i krotkim
opisem stanu technicznego ze szczeg6towym uwzglednieniem istniejacych uszkodzen i pekniec.

5.2. Zasady wykonywania prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane zgodnie z obowigzujacymi Instrukcjami Gtéwnego Urzedu
Geodezji i Kartografii (GUGIK) (od 1 do 7). Przed przystgpieniem do robét Wykonawca powinien przejaé
od Zamawiajacego dane zawierajace lokalizacje i wspotrzedne punktow gtdwnych trasy oraz reperow.

W oparciu o materialy dostarczone przez Zamawiajagcego Wykonawca powinien przeprowadzi¢
obliczenia i pomiary geodezyjne niezbedne do szczegbétowego wytyczenia robdt.
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Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane przez osoby posiadajace odpowiednie kwalifikacje
i uprawnienia.

Wykonawca powinien natychmiast poinformowac Inspektora nadzoru o wszelkich btedach wykrytych
w wytyczeniu punktéw gtéwnych trasy i (lub) reperéw roboczych. Btedy te powinny by¢ usuniete na
koszt Zamawiajgcego.

Wykonawca powinien sprawdzi¢ czy rzedne terenu okreslone w dokumentacji projektowej sg zgodne z
rzeczywistymi rzednymi terenu. Jezeli Wykonawca stwierdzi, ze rzeczywiste rzedne terenu istotnie
roznig sie od rzednych okreslonych w dokumentacji projektowej, to powinien powiadomié¢ o tym
Inspektora nadzoru. Uksztattowanie terenu w takim rejonie nie powinno by¢ zmieniane przed podjeciem
odpowiedniej decyzji przez Inspektora nadzoru. Wszystkie roboty dodatkowe, wynikajace z réznic
rzednych terenu podanych w dokumentacji projektowej i rzednych rzeczywistych, akceptowane przez
Inspektora nadzoru, zostang wykonane na koszt Zamawiajgcego. Zaniechanie powiadomienia
Inspektora nadzoru oznacza, ze roboty dodatkowe w takim przypadku obcigzg Wykonawce.

Wszystkie roboty, ktdére bazujg na pomiarach Wykonawcy, nie moga by¢ rozpoczete przed
zaakceptowaniem wynikow pomiaréw przez Inspektora nadzoru.

Punkty wierzchotkowe, punkty gtéwne trasy i punkty posrednie osi trasy muszg by¢ zaopatrzone
w oznaczenia okreslajace w sposdb wyrazny i jednoznaczny charakterystyke i potozenie tych punktow.
Forma i wzor tych oznaczen powinny by¢ zaakceptowane przez Inspektora nadzoru.

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochrone wszystkich punktéw pomiarowych i ich oznaczeh w czasie
trwania robdt. Jezeli znaki pomiarowe przekazane przez Zamawiajgcego zostang zniszczone przez
Wykonawce swiadomie lub wskutek zaniedbania, a ich odtworzenie jest konieczne do dalszego
prowadzenia robot, to zostang one odtworzone na koszt Wykonawcy.

Wszystkie pozostate prace pomiarowe konieczne dla prawidtowej realizacji rob6t naleza do
obowigzkéw Wykonawcy.

5.3. Zdjecie warstwy humusu

Warstwa humusu powinna by¢ zdjeta z przeznaczeniem do pézniejszego uzycia przy rekultywacii,
umacnianiu skarp, zaktadaniu trawnikéw, sadzeniu drzew i krzewdw oraz do innych czynnosci
okreslonych w dokumentacji projektowej. Zagospodarowanie nadmiaru humusu powinno by¢ wykonane
zgodnie z ustaleniami specyfikacji technicznych lub wskazaniami Inspektora Nadzoru.

Humus nalezy zdejmowa¢ mechanicznie z zastosowaniem rowniarek lub spycharek. W wyjatkowych
sytuacjach, gdy zastosowanie maszyn nie jest wystarczajace dla prawidiowego wykonania robdét,
wzglednie moze stanowi¢ zagrozenie dla bezpieczenstwa robét (zmienna grubosé warstwy humusu,
sgsiedztwo budowli) nalezy dodatkowo stosowaé reczne wykonanie rob6t jako uzupetnienie prac
wykonywanych mechanicznie.

Warstwe humusu nalezy zdja¢ z powierzchni catego pasa robét ziemnych oraz w innych miejscach
okreslonych w dokumentacji projektowej lub wskazanych przez Inspektora.

Grubos¢ zdejmowanej warstwy humusu (zalezna od gtebokosci jego zalegania, potrzeb jego
wykorzystania na budowie, itp.) powinna by¢ zgodna z ustaleniami dokumentacji projektowej lub
wskazana przez Inspektora wedtug faktycznego stanu wystepowania. Stan faktyczny bedzie stanowit
podstawe do rozliczenia czynnosci zwigzanych ze zdjeciem warstwy humusu.

5.4. Wykonanie robét rozbiérkowych

Roboty rozbiérkowe obejmujg usuniecie z terenu budowy wszystkich elementéw wymienionych
w punkcie 1.3. niniejszej specyfikacji zgodnie z dokumentacja projektowa, specyfikacjami technicznymi
lub wskazanych przez Inspektora Nadzoru.

Roboty rozbiérkowe mozna wykonywaé mechanicznie lub recznie w sposéb okreslony w specyfikacjach
technicznych lub przez Inspektora. Wszystkie elementy mozliwe do powtérnego wykorzystania powinny
by¢ usuwane bez powodowania zbednych uszkodzen. O ile uzyskane elementy nie stajg sie
wtasnoscig Wykonawcy powinien on przewiez¢ je na miejsce okreslone w specyfikacjach technicznych
lub wskazane przez Inspektor. Elementy i materiaty, ktére zgodnie z specyfikacja techniczng stajg sie
wiasnoscig Wykonawcy powinny by¢ usuniete z terenu budowy. Doty (wykopy) powstate po rozbiérce
elementéw drég, chodnikéw, ogrodzen, itp. znajdujace sie w miejscach gdzie zgodnie z dokumentacjg
projektowg beda wykonane wykopy powinny byé tymczasowo zabezpieczone. W szczegdlnosci nalezy
zapobiec gromadzeniu sie w nich wody opadowej. Doty w miejscach, gdzie nie przewiduje sie
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wykonania wykopow pod projektowane obiekty liniowe nalezy wypetni¢é warstwowo odpowiednim
gruntem do poziomu otaczajgcego terenu i zagesci¢c zgodnie z wymaganiami okreslonymi w
specyfikacji technicznej ,Roboty ziemne".

W cenie za wykonanie robdt rozbiérkowych Wykonawca winien uwzgledni¢ optaty za sktadowanie
materiatéw z rozbiorki.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Kontrola jakosci prac pomiarowych

Kontrole jakosci prac pomiarowych zwigzanych z odtworzeniem trasy i punktéw wysokosciowych
nalezy prowadzi¢ wedtug ogolnych zasad okreslonych w instrukcjach i wytycznych Gtéwnego Urzedu
Geodezji i Kartografii (GUGIK) (1,2,3,4,5,6,7) zgodnie z wymaganiami podanymi w punkcie 5.2.
niniejszej specyfikacji.

6.2. Kontrola usuniecia humusu

Sprawdzenie jakosci rob6t polega na wizualnej ocenie kompletnosci usuniecia warstwy humusu.

6.3. Kontrola jakosci roboét rozbiorkowych
Kontrola jakosci robot polega na wizualnej ocenie kompletnosci wykonanych robét rozbiérkowych oraz
sprawdzeniu stopnia uszkodzenia elementow przewidzianych do powtérnego wykorzystania.

Zageszczenie gruntu wypetniajagcego ewentualne doty po usunietych elementach nawierzchni,
chodnikow, ogrodzen, itp. powinno spetnia¢ odpowiednie wymagania okreslone w specyfikacji
technicznej ,Roboty ziemne".

7. OBMIAR ROBOT

Jednostkg obmiarowag jest:

- ryczatt obejmujacy petng obstuge geodezyjng tzn. wytyczenie tras pod sie¢ wodociggowa
i kanalizacje sanitarng wraz z wytyczeniem osi obiektéw na sieci (zasuwy, hydranty, studzienki,
pompownie) wraz z wytyczeniem obrysu robét ziemnych, a takze dokumentacje powykonawcza.

- metr kwadratowy (m?) usunietej, spryzmowanej oraz, jezeli konieczne, transportowanej warstwy
humusu.

- metr kwadratowy (m?) rozbiérki podbudowy, nawierzchni drég, nawierzchni utwardzonych,
chodnikow itp.

8. ODBIOR ROBOT

Odbidr robdt zwigzanych z odtworzeniem trasy w terenie nastepuje na podstawie szkicow i dziennikow
pomiarow geodezyjnych lub protokétu z kontroli geodezyjnej, ktére Wykonawca przedkiada
Inspektorowi nadzoru.

llos¢ wybranego humusu zostanie okreslona na podstawie pomiaru powierzchni z ktérej usunieto
humus.

llos¢ rozebranej nawierzchni zostanie okreslona na podstawie pomiaru powierzchni z ktérej usunieto
nawierzchnie.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Cena za wytyczenie trasy i punktow wysokosciowych obejmuije:
- wyznaczenie punktow gtéwnych osi trasy, granic robét i punktow wysokosciowych
- uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami
- wykonanie roboczej osnowy geodezyjnej poza granicami robét
- wyznaczenie przekrojow poprzecznych z ewentualnym wytyczeniem dodatkowych przekrojow
- wykonanie pomiaréw biezgcych w miare postepu robot
- zastabilizowanie punktéw w sposob trwaty, ochrone ich przed zniszczeniem i oznakowanie
utatwiajgce odszukanie i ewentualne odtworzenie

- utrzymywanie i ewentualne uzupetnienie w trakcie robo6t roboczych punktéw sytuacyjno -
wysokosciowych
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wyznaczenie innych punktow pomiarowych, ktore Wykonawca uzna za potrzebne
transport i koszty materiatdw
dokumentacje fotograficzng istniejacych warunkow.

Cena jednostkowa za usuniecie warstwy humusu obejmuje:

dokumentacje fotograficzng istniejacych warunkéw
zdjecie humusu wraz z hatdowaniem w pryzmy wzdtuz drogi lub odwiezieniem na odktad
zdjecie darniny z ewentualnym odwiezieniem i sktadowaniem jej w regularnych pryzmach

zabezpieczenie sktadowanego humusu i darniny przed zanieczyszczeniem i nadmiernym
wptywem warunkéw atmosferycznych

wszelkie optaty za sktadowanie humusu i darniny.

Cena jednostkowa za rozbiorke elementow drog i innych obiektéw obejmuije:

prace pomiarowe

oznakowanie robét

dokumentacje fotograficzng istniejacych warunkéw
rozbiorke elementow

segregacje materiatdbw z rozbiorki na materialy odpadowe, materialty do recyklingu
i nadajgce sie do powtérnego wykorzystania bez przerdbki

wybdr miejsc wywiezienia materiatbw z ewentualnym uzyskaniem zgody na sktadowanie
materiatdw w wybranym miejscu wraz z optatami

wywiezienie materiatu z rozbiérki z zabezpieczeniem materiatdw nadajacych sie do powtérnego
wykorzystania wraz z ewentualnymi optatami

uporzadkowanie miejsc prowadzenia robo6t wraz z ich zabezpieczeniem.
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